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Nombre del curso: PLC Motion Basics

Clave del curso: UTK-Q-MOTION-BASICS

Duracion: 1 dia

Requisitos Previos: Programacién de GX Works?2 'Q‘H_nE%u%s&m

Changes for the Better

CURSO MOTION BASICS

El objetivo de este curso es que el asistente se familiarice con la terminologia bdsica y las aplicaciones de un
sistema de confrol de movimiento.

Resumen del curso

Leccion 1 - Informacidn de motor y servo
¢ Campo magnético y campos de flujo
o Electromagnetismo
e Descripcidon general del motor eléctrico
e Categorias de motores eléctricos
¢ Informaciéon del motor
e Caracteristicas del servo/amplificador
e Bucles de conftrol
e Dispositivos de retroalimentacion

Leccidn 2 - Aplicacion y tamanos
e Descripcidon general de las aplicaciones
Envasado tipo almohadilla
Control de velocidad
Mdaguina impresora
Tabla XY
Ganftry en lo alto
Control de servo
sPor qué calcular el tamano del servo?
Seleccién del sistema apropiado
Relaciones mecdnicas
Engranaje
Carga J
Friccion
Variables
Requisitos adicionales
Ejercicios de cdlculo del tamano de servo

Leccion 3 - Controladores de movimiento y posicion
e Tipos de bucles de retroalimentacién
Error y compensacion
Dispositivos de comando de control de movimiento
Tipos de movimientos
Dispositivos de comando de conftrol de posicién
Establecimiento de pardmetros bdsicos
Funcién de retorno a inicio/cero



